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1. Introduction  
 

3 logiciels sont utilisés pour la gestion des données du Shipborne photometer. 

- Firefox pour la centrale. 

- FileZilla server pour les transferts FTP de la centrale vers le PC 

- PhotoGetData pour la récupération des données du photomètre vers le PC. 

Ces 3 programmes sont lancés automatiquement au démarrage du PC. 

Ils ont été ajoutés dans la barre des tâches et le menu démarrer. 

J'ai ajouté, des scripts Docklight pour lancer des commandes à la centrale ABX-Two, des fichiers de commandes 

.bat pour lancer ces scripts et des taches planifiées pour déclencher les .bat. 

 

2. ABX-Two  
 

Concernant la centrale on utilise Firefox pour la contrôler. 

Lancer Firefox: 

Il y a 3 marque-pages. 

Le marque-page 3 donne accès à la dernière doc d'installation du photomètre. 

 
Les 2 autres (1 et 2) à la centrale. 

La centrale est composée de 2 cartes Ethernet. Une pour 2 antennes et une 3ème pour la 3ème antenne. Nous 

avons besoin de vérifier que la centrale retourne l'attitude du bateau en la mesurant avec ses 3 antennes GPS.  

 

Marque-page 1 (MB-Two - 2 Main) IP 169.254.1.1 

L'information se trouve donc dans le marque-pages 1 (MB-two - Main): 

 
Ci-dessus les infos pour se connecter sur son IP 169.254.1.1 si besoin après un redémarrage (par exemple) de la 

centrale. 

 

 

  



Page d’accueil de la centrale : 

 
Cliquer sur Receiver 

 
Vous avez là les informations de réception de la 3eme antenne: 

Nb de satellites les infos mémorisées. Espace mémoire restant... 

  



Cliquer sur Acticity puis attitude display: 

 
Ci-dessus l'écran quand « tout va bien ». 

En 1 le Cap qui doit être presque le même que le bateau à 0.1°. 

En 2 et 3 les pitch et roll pas loin de 0° bateau à quai mais pas forcément les mêmes que le bateau. 

En 4 une l'erreur de position des antennes qui doit être très basse. 

 

Si l'attitude n'est pas bonne il y aura une croix à la place du compas. 

Cela peut être dû à des perturbations (masque, antenne d'émission,...) proche ou au-dessus des antennes GPS. Il 

est possible que dans ces cas, temporairement, la centrale perde cette attitude. Ne pas agir immédiatement. 

Sans attitude le photomètre peut continuer à fonctionner (trouver le soleil) avec la dernière attitude correcte. Le 

problème, c'est lorsque le bateau changera fortement de cap (plus de 15°) Dans ce cas nous vous guiderons pour 

trouver une solution. 

  



Marque-page 2 (MB-Two - 2 antennes) IP 169.254.1.0 

L'accès est le même que pour la main. Même log même mot de passe. 

Aller dans Receiver: 

 
Quand « tout va bien » vous devez avoir cette image. 

En 1 la première antenne avec sa réception de satellites. 

En 2 la même chose mais pour l'autre antenne (2) 

En 3 les informations envoyées à la carte main. 

 

  



Récupération des données de la centrale: 

Toutes les secondes la carte main enregistre des infos de positions et d'attitude que l'on réutilisera pour des post-

traitements. 

Les programmes sont en docklight dans le répertoire docklight_prg: 

 
En 1 le prog .bat qui lance le transfert de tous les fichiers data de la centrale vers le PC. 

Vous les retrouverez dans le rep ABX_Data. 

En 2 le prog .bat qui lance la récupération des paramètres des 2 cartes de la centrale. 

Ces paramètres se retrouvent dans 2 fichiers dans le répertoire de data (PhotoGetData) du photomètre: 

 
 

J'ai ajouté 2 taches planifiées: 

 
En 1 tous les jours (fin de journée) copie de l'ensemble (je ne sais pas faire autrement) des données de la centrale 

vers le PC. 

En 2 récupérations des paramètres des 2 cartes sur le PC (1 fois par jour). 

  



Data dans la centrale (MB-Two Main) IP 169.254.1.1 

Dans le menu aller en Memory: 

 
Le fichier en rouge correspond au fichier du jour. 

Le num xxx.011 correspond au numéro du jour de l'année (ici le 11 janvier). 

A gauche on aura les paramètres de ce fichier. Ici 1 fichier par jour et quand la mémoire et pleine (ce qui arrivera 

au bout de 15 à 20 jours) la centrale écrasera les fichiers les plus anciens. 

En dessous la configuration pour la transmission par ftp : 

 
Pour contrôle (doute) vous pouvez lancer un test qui valide la connexion du server de ftp du PC. Lors du transfert 

(à 23HTU) vous verrez une barre de progression apparaitre sur cette page. 

 

  



3. Server FTP sur le PC 
 

Pour récupérer ces données FileZilla server fonctionne en tache de fond sur le PC. 

La centrale dépose alors les données sur le PC via ce « mini » server ftp : 

 
Si vous faites un test il doit inscrire des lignes log sur cette main page. 

  



3. PhotoGetData 
 

Pour la récupération des données photomètre sur le PC il faut que Photogetdata soit lancé. 

Ici la page d’accueil du logiciel : 

 
En 3 les dernières données reçues du photomètre 

En 1 on a accès aux paramètres du photomètre si on a reçu des données. 

En 2, la configuration du transfert Photomètre<>PC. 

  



Setting  

 
1 num du photomètre pour le relier aux coefficients de calibration de nos databases. 

2 Coordonnées GPS du photomètre qui serviront à localiser les données à un instant. Elles proviennent du GPS 

du photomètre installé près de l'anémomètre et sonde de pluie. 

3 Mode Turbo de visées solaires. Ici elles se feront tous les 3 minutes. 

4 Mesures de lune (entre 1/2 lune à 1/2 lune) tous les 5 minutes. 

5 Mesures cloud qui peuvent être ajoutées. Elles seront faites à la verticale du bateau et entre les mesures solaires. 

6 Mesures d'almucantar (mesures ciel en cercle dans le plan solaire). 

Ensuite, une multitude d'options que nous pouvons ajouter ou retrancher aux mesures du photomètre. Vous 

pouvez les changer en cliquant sur les valeurs (chiffres, yes ou no) pour les changer. Nous vous informerons si 

cela est nécessaire. 

7 c'est un offset qui change en fonction du cap. Il peut être à zéro pour une réinitialisation de l'installation. 

Pour valider dans le boitier de commande du photomètre les changements éventuels: 

 
Cocher la case en bas à droite de cette fenêtre setting et valider à ok. 

  



Menu configuration 

Aller dans le menu data. 

Il doit ressembler à cela si « tout va bien »: 

 
En gros cela veut dire que l'on fera des fichiers binaires .K8 découpés par jour avec comme entête 

PXXX_MarDuf_date (avec XXXX le num du photomètre ici 0916). Ces données seront récupérées toutes les 

heures. 

  



Si vous cochez le menu communication  

Il doit y avoir ce paramétrage: 

 
Ce qui signifie qu’on récupère (ici toutes les heures) que les données depuis le dernier transfert dans une limite 

de 5 jours. Un fichier log sera créé à chaque transfert pour permettre de suivre les problèmes éventuels. 

 

 


